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Evidence a vydej skenerti Proglove =, =
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% = Vydej skenert Proglove bez evidence * Vydejovy automat skenerd Proglove
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= Ztratovost skenerl spojena s nakupem novych skenert = Prihladeni a vydej pouze na MFA kartu (evidence)
" Vysoke naklady na skenery » SniZeni naklad na opakovany nadkup skenerd
* Nonstop vydej (pIné nabité skenery)
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Laserové navadeéni vidlic = =
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o » Operator logistiky zaklada material do blokd, regalt a nebo do » Laserové navadéni vidlic

§ véZi na oCi
* Prevence poskozeni palet materialu

= MiZe poskodit palety a material v nich ulozeny
» Zjednodusuje uskladiovani a vyskladiovani nakladu
= Obtizné zakladani, stohovani palet

» Rychla a snadna dodate¢na montaz na nosic vidlic: Plug & Play
» Automaticka deaktivace, kdyz se nepouziva
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Zav&Seni tésnéni oken dvefi (Drzak 3D tisk) {'(T N
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9 | | = Cesty - pracovnik se vraci pro t&snéni okna/skla zadnich dvefina | | * Zjednodu3eni procesu - Na zavés dvefi nainstalovan drZzak pro
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8 pripravny stll v materialové zéné zavéseni zadniho tésneni oken
iz . . » Pracovnik se nevraci do materiadlové zény a tésnéni ma v dosahu
» Parova operace (leva a prava strana) Y
» Pripravek tvoren interné z 3D tisku
» Zkraceni pochlzkovych vzdalenosti
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Laserova kontrola pozice N
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2 = Polohovani a umist&ni ochranné félie ,,od oka“, dle pracovni » |nstalace laserové vizualizace pro snazsi polohovani a umisténi
u e 7 ya i
S navodky ochranné félie
fa . = Zajisténé laserovou vizualizaci a vyrezy na félii
= Vyhledavani pozice J vyrezy
i L L . » Snizeni potfebného ¢asu k montazi folie
= Ddraz na presné umisténi z davodu technologické potfeby
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Optimalizace nagitani kédt ZSB baterii PHEV /‘/‘GT N
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S | | = Cteni ¢arového kédu operatorem logistiky na spodni strané = Uprava logistického softwaru IMIS, ktery umozni nacitani QR
S baterie PHEV kodd
PR = Cteni QR kédu operatorem logistiky na vrchni strané baterie
" Neergonomicke reseni PHEV, na vitku baterie o
* Pro nacteni prvni palety bylo nutné pouzivat podestu = Ergonomické nag&itani
» Neni nutné pouZivat podesty (ty byly pouZity pro jiné projekty)
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Optimalizaci drah robotu UBS " 8. K P..
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§ = Pracovnici chrani spodek karoserie zatkami, krytkami a vyseky " Diky vyuZiti neproduktivnich ¢asti robot UBS a _
S lepici pasky pred robotickym nastfikem spodku karoserie UBS optimalizaci jejich drah se sniZil pocet maskovanych mist (roboti
konkrétni misto vynechaji bez nastfiku), tim doslo ke snizeni
= Pocet chranénych mist: 64 procesnich casu
» Pocet chranénych mist po optimalizaci: 39
» Uspora rezijnich nakladu
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